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SIEMENS

1

Fundamentals

In NX Plus C switchgear, two different types of operating mechanisms are used for the
three-position switches, either a spring-operated mechanism or a slow motion
mechanism. Different times apply to the electrical activation of the motor.

These different control times must be stored in the respective motor control unit used.
Then necessary information is given hereatfter.

Motor control by MCU

If the motor is activated by means of an MCU, no particularities must be taken into
account for adjusting the control times. This is the preferred control method.

All relevant control times are already stored in the MCU at the factory, so that the
different motor operating mechanisms for spring-operated or slow motion mechanisms
are optimally activated.

Only the inputs and outputs of the MCU must be connected in accordance with the
following list:

*  Application of motor voltage

*  Application of control voltage

*  Connection of feedback inputs

e Connection of command inputs

*  Connection of release input

*  Connection of motor to control output.

For further information, please refer to the associated schematic diagrams as well as the
technical description 953-0071.9 of the MCU.

The associated links are given in chapter 5 of this document.
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3 Motor control by SIPROTEC 5

Direct / Indirect Motor control

A motor drive can be controlled either directly (using the power relays of the SIPROTEC 5
relay) or indirecly (using 2 standard Binary Outputs, each switching an auxiliary relay to
achieve the required forward / reverse motor direction).

The parameter settings in DIGSI 5 for both modes of control are identical.

DTC_Support_V15.1 » Nachlaufzeiten » 75J82_Schleichantrieb » Information routing

@ >Acquisition blocking  601.5401.500 SPS
& >Resetswitch statist.  601.5401.501 SPS
@ >ResetAcgBlk&Subst  601.5401.504 SPS

» & Health 601.5401.53 ENS
» & Position 601.5401.58 DPC
; Open command 601.5401.300 SPS X
& Close command 601.5401.301 SPS X
@ Command active 601.5401.302 SPS
¢ opct. 601.5401.305 INS
v &3] Earthing Switch 602 * -
» & Control 602.4201 ’
» & Interlocking 602.4231
¥ @ Earthing Switch 602.5401 * *

@ >Acquisition blocking  602.5401.500 SPS
& >Reset switch statist.  602.5401.501 SPS
@ >Reset AcgBIk&Subst  602.5401.504 SPS

» & Health 602.5401.53 ENS
» 3\, Position 602.5401.58 DPC
; Open command 602.5401.300 SPS X
¢ Close command 602.5401.301 SPS X
@ Command active 602.5401.302 SPS
¢ opct. 602.5401.305 INS
» §§] Circuit breaker 1 201
» & E:ETH-BB-2FO 102
» & Prozessmeldungen 851
» |= Main menu
vl
(<] w_ ] 2]
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» & Control 601.4201 '
» & Interlocking 601.4231
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SIEMENS

Setting times for direct and indirct activation:

Operating Eunction Output time | Seal-in time molrjﬁ?)?i%aci(ime
mechanism [s] [ms] [s] ’
UEJ : ,
s = Dlslt:onngctlng 16 1000 18
Q unction
g >
S5¥
<L
o0 o
< g o Ready-to-earth /
s - earthing 16 1000 18
“ g functions
L
Disconnecting 9 see 11
c e function table 1
(@)
=0
o'c
EZ
20
o g Ready-to-earth / see
n earthing 9 11
, table 2
functions

1) Only Disconnector-Close-Comand, Function Ready-to-earth not motor-driven !
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SIEMENS

Activation
Operating version DIGSI 5 settings
mechanism

Function

Project tree m <

Devices

> [Editmode: secondary | I [Active: settings group 1 € 4 zER
~ ] DTC_Support_V15.1_V16 Disconnector
TF single-ine configuration
I Add new device 601.5401.101 Maximum output time: | 16.00 ]s

g Devices and networks . ‘
NEEoe e 601.5401.102 Sealin time: [1.00 ]

75186_Ebenfurth_TV_Test

75J86_DST_Direktsteuerung

75182_Kensbok

__|IEC 61850 stations.

- Load configuration to devices
¥ Load firmware to devices

601.5401.103 Switching-device type: | disconnector [+

| EEEE
¥aad

Upgrade project devices
Nachlaufzeiten
» [0 75182_Schleichantrieb_direkt %)
~ [8 75182_Sprungantrieb_direkt %
[ Device information
[ Hardware and protocols
P2 Weasuring-points routing
«{ Functiongroup connections
3 Information routing
T Communication mapping
¥ settings
[7 Device settings
2 Time settings
» 7 Power system
» 42 Recording
D' » G5 Vi3ph1
iIrect ~ g Disconnector 1
& Control

activation P

» 4] Earthing Switch

Gl

...Nachlaufzeiten » 75)82_Sprungantrieb_ » Settings » Disconnector 1 » Coi

Disconnecting

Spring-operated mechanism

fu n Ctlon [Z]] » [editmode: secondary ] P [Active: settingsgroup1 | €= =» 4 |
~ [ ] DTC_Support_V15.1_V16 Control
T single-ine configuration
I Add new device 601.4201.101 Control model: [ $BO w. enh. security I~
oy Devices and networks = =
= - 601.4201.102 SBO time-out: |30.00 s
» [H 75186_DST zeiten A
» [ 75:86_Ebenturth_Tv_Test 4| 601.4201.103 Feedback monitoring time: | 18.00 s
» [ 75186_DST Direktsteuerung 4| 601.4201.104 Check switching authority: | yes
» [ 75182 Kensbok % 601.4201.105 Checkifpos. is reached: [ye:
» | IEC 61850 stations .
> 601.4201.106 Check double activat. blk.: | yes 2
- Load configuration to devices — o
¥ Load firmware to devices
IE5 Upgrade project devices
~ %] Nachlaufzeiten
» 75182_Schleichantrieb_direkt %
~ [H 75182_Sprungantrieb_direkt %|

[§ Device information
[ Hardware and protocols
P2 Measuring-points routing
~{ Function-group connections
FE Information routing
T Communication mapping
~ g Settings
[Z Device settings
@2 Time settings
» 7T Power system
» 2 Recording
» 65 Vi3ph1
~ & Disconnector 1
& Control
& Disconnector
» &3] Earthing Switch
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SIEMENS

Operating
mechanism

Activation
version

Function

DIGSI settings

Direct
activation

Ready-to-
earth /
earthing
functions

r* [Editmode: secondary | [Active:

] €= &z

settings group 1

~ | DTC_Support_V15.1_V16
T singledine configuration
B Add new device
g Devices and networks
75J86_DST_Zeiten
75J86_Ebenfurth_TV_Test
75J86_DST_Direktsteuerung
75J82_Kensbok
| IEC 61850 stations
4 Load configuration to devices
¥ Load firmware to devices
[ Upgrade project devices
~ [i] Nachlaufzeiten
» [H 75182 Schleichantrieb_direkt %
v [H 75182_Sprungantrieb_direkt %|
[ Device information
[Z Hardware and protocols
P2 Weasuring-points routing
«{ Function-group connections
#E Information routing

HERE
o dd

>
»
3
>
»

T Communication mapping

¥ Settings

Spring-operated mechanism

[Z Device settings
@2 Time settings
» T Power system
» 42 Recording
» G5 Vi3ph1
» &f] Disconnector 1
~ @} Earthing Switch
& Control
& Earthing Switch

Project tree m 4

Earthing Switch

602.5401.101
602.5401.102

Maximum output time: [ 16.00

Seakin time: |1.00

602.5401.103

Switching-device type: | disconnector

i L

r* [Editmode: secondary

r* [Active:

I E]

settings group 1

~ ] DTC_Support_V15.1 V16
T single-line configuration
B Add new device
g Devices and networks
» [H 75186_DST_zeiten
» [H 75186_Ebenturth_TV_Test
» [H 75186_DST_Direktsteuerung
» [H 75182_Kensbok
» | IEC 61850 stations
4 Load configuration to devices

Fodd

2 Load firmware to devices
B> Upgrade project devices
~ [&a) Nachlaufzeiten

» [H 75182_Schleichantrieb_direkt %)

~ [ 75182_Sprungantrieb_direkt %|
[ Device information
[2 Hardware and protocols
P2 Measuring-points routing
~{ Function-group connections
3 Information routing
T Communication mapping

¥ Setting:

[2 pevice settings
@2 Time settings
» T Power system
» 2 Recording
» G5 Vi3ph1
» &) Disconnector 1
v @] Earthing Switch
& Control
& Earthing Switch

Control

602.4201.101
602.4201.102

Control model: | SBO w. enh. security

SBO time-out: |30.00

602.4201.103

Feedback monitoring time: | 18.00

602.4201.104 Check switching authority: [ yes ]

602.4201.105 Check if pos. is reached: | yes |
602.4201.106 Check double activat. blk.: |yes -
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SIEMENS

Operating
mechanism

Activation
version

Function

DIGSI settings

Slow motion mechanism

Direct
activation

Disconnecting
function

Project tree il

Devices

~ [ DTC_Support_V15.1
TF single-ine configuration
B Add new device
o Devices and networks
» [H 75186_DST_Zeiten
» [ 75i86_Ebenfurth_TV_Test
» [H 75186_DST_Direktsteuerung
» [H 75182_Kensbok
» | IEC 61850 stations
£ Load configuration to devices
2 Load firmware to devices
[ Upgrade project devices
Nachlaufzeiten
~ [H 75182_Schleichantrieb

[§ Device information

Fadd

[Z Hardware and protocols
P2 Measuring-points routing
«{ Function-group connectio.
#E Information routing
T Communication mapping
¥ -4 Settings £
[Z pevice settings
2 Time settings
» 7 Power system
» 2 Recording
» G5 Vizph1
~ §f] Disconnector 1
& Control
& Disconnector
» §{] Earthing Switch
» & Circuit breaker 1

» @ Prozessmeldungen
» lfoj Charts
» —f1 Display pages

> [Editmode: secondary

| [Active: settings group 1

| € 4=z

Control

» @ Safetyand security

601.4201.101 Control model: ity |

30.00 s

feBOm et e 19
[ 580 w.enh. securi

601.4201.102 SBO time-out:

601.4201.103

Feedback monitoring time:

601.4201.104 Check switching authority: | yes

601.4201.105 Check if pos. is reached: |

601.4201.106

Check double activat. blk.:

[E)[ ~ [ditmode: secondary > [Active: settingsgroup 1| €= P 4 &
[ ] DTG, Support V151 Disconnector

T single-ine configuration

B Add new device 601.5401.101 Maximum output time: |9.00
. & De\"iﬁ and :‘".‘W"‘" - 601.5401.102 Sealintime: (025 Table 1 s
o ,] —_— . & 601.5401.103 Switching-device type: | disconnector 12|
. - e 5
. [ — Y

» _|IEC 61850 stations
4 Load configuration to devices
¥ Load firmware to devices
[E5 Upgrade project devices

~ [&z] Nachlaufzeiten
v [H 75182_5chleichantrieb

[ Device information

[2 Hardware and protocols
B2 Measuring-points routing
«{ Functiongroup connectio..
3 Information routing

T Communication mapping

&

¥ g Settings

[Z Device settings
©2 Time settings
» 7T Powersystem
» 2 Recording
» §gVi3ph1
v @] Disconnector 1
& Control
@ Disconnector
» 64 Earthing Switch
» &g Circuit breaker 1
» @ Froz
» ligj Charts
» —f1 Display pages

ssmeldungen

» @ Safetyand security
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SIEMENS

Operating
mechanism

Activation
version

Function

DIGSI settings

Slow motion mechanism

Direct activation

Ready-to-earth /
earthing
functions

Devices

~ ] DX_Support V15.1
T Singledine configuration
W Add new device
ghy Devices and networks

FrER]

» | IEC 61850 stations
4 Load configuration to devices
% Load firmware to devices
[B> Upgrade project devices
~ [&5] Nachlaukeiten
~ [H 75182_5chleichantrieb %
[ Device information
[2 Hardware and protocols
B2 Measuringpoints routing
- Function-group connectio.
3 Information routing

W Commurication mapping

¥ g Settings
[2 Device settings
©2 Time settings
» 7 Power system
» 2 Recording
» g vizph1
» G Disconnector 1
~ §f] Earthing Switch
& Control
& Earthing Switch
» 6] Circuit breaker 1
» @ Prozessmeldungen
o Chares
» “f Displaypages
» g Safetyand security

r* [Editmode: secondary > [Active

seingsgowp1 | €= P L ¢

Control

602.4201.101
602.4201.102

Control model:

580 time-o

602.4201.103 Feedback monitoring time:

602.4201.104 « it authority: | yes Il
602.4201.105 Check ifpos. is reached: |yes I+
602.4201.106 Check double activat. blk.: |yes I~

r* [Editmode: secondary r [Active

setingzgowp1 || € | 4

v ] DTC_Support V15.1
T single-ine configuration
B Add new device
sh Devices and networks

» | IEC 61850 stations

4 Load configuration to devices

¥ Load firmware to devices

I Upgrade project devices

3] Nachlaufzeiten

~ [& 75182_Schleichantrieb %
[ Device information
[2 Hardware and protocols
BP, Measuring points routing

«{ Functiongroup connectio....
3 Information routing
T

B2 Device settings
2 Time settings
7 Powe!
42 Recording
Vi 3ph 1
4] Disconnector 1
~ &) Earthing Switch
& Control
© Earthing Switch
» &3] Circuit breaker 1
» @ Prozessmeldungen
» ligi Charts
» 1 Display pages

tem

Earthing Switch

602.5401.101
602.5401.102

Meximum output time:

Sealintime: (05 Table 2

602.5401.103

» g Safetyand security

Switchingdevice type: | disconnector
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Table 1 Table 2
Seal-in times for Seal-in times for
disconnecting function *) ready-to-earth / earthing functions *)
Auxiliary voltage Sea[lr-Ti]nS]t me Auxiliary voltage Sea[lr-Ti]nS]t me
24V DC 160 24V DC 160
30V DC 130 30V DC 130
48 V DC 110 48 V DC 110
60V DC 150 60V DC 150
110v DC 200 110v DC 200
120 v DC 180 120 v DC 180
125 Vv DC 170 125 Vv DC 170
127 Vv DC 170 127 v DC 170
220V DC 200 220V DC 200
240V DC 170 240V DC 170
110V AC 140 110V AC 140
120V AC 120 120V AC 120
125V AC 110 125V AC 110
230V AC 130 230V AC 130
240V AC 120 240V AC 120

*

)
The command output times and seal-in times listed here were derived using a SIPROTEC 5
device and with 3RH21 relays for the motor break circuit.
The correct function was confirmed for the range -20 / +10% of the Auxiliary Voltage.

If a different combination of control devices is applied, these times must be regarded as a
guideline only and the correct function must be confirmed at site by an engineer responsible
for the parameter sets.
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4 Motor control by SIPROTEC 5 and MCU

DTC_Support_V15.1 » Nachlaufzeiten » 75J82_via_MCU » Information routing

Tt A Q@l | All entries =Y %

Information |» Source » Destination
iEFc » Binary cutput » LEDs
[ » » Base module » Base mod
Signals Number Type | D 02 03t i)t (515t (536 2k} 1252 0 D 2
D 2N 8 2 8 28 2 0 9 9 .2 P .2 P
v §f] Disconnector 1 601 % - z
» & Control 601.4201 1 ' '
» & Interlocking 601.4231 &
¥ Disconnector 601.5401 ‘ x &

‘ >Acquisition blocking 601.5401.500 SPS
@ >Resetswitch statist. 601.5401.501 SPS
¢ ResetAcqBlk&Subst 601.5401.504 SPS

» & Health 601.5401.53 ENS |
» 3, Position 601.5401.58 DPC
0 Open command 601.5401.300 SPS X
¢ Close command 601.5401.301 SPS X
@ Command active 601.5401.302 SPS
¢ opct 601.5401.305 INS
v §f] Earthing Switch 602 [* x ®
~ » & Control 602.4201 | '
» & Interlocking 602.4231 &
¥ @ Earthing Switch 602.5401 i *

‘ >Acquisition blocking 602.5401.500 SPS
& >Resetswitch statist.  602.5401.501 SPS
’ >Reset AcqBIk&Subst 602.5401.504 SPS

» & Health 602.5401.53 ENS
» 3\, Position 602.5401.58 DPC
‘ Open command 602.5401.300 SPS X
¢ Close command 602.5401.301 SPS X
@ Command active 602.5401.302 SPS
¢ opct. 602.5401.305 INS
» §§] Circuit breaker 1 201
» §p E:ETH-BB-2FO 102
» & Prozessmeldungen 851

» = Main menu

Number of document: 806-9014.5  Siemens AG, SI DS O GIS SWF PR OP SEN Page 11 of 20
Issue: November 12, 2020 Mike Schwanz / Oliver Néldner
Erlangen



SIEMENS

Setting times for activation via MCU:

Operatin Output time | Sca-in Feedback
P nd Function P time monitoring time
mechanism [s] (ms] S
u | |
T - Dlsconngctlng 0.5 0 18
=9 function
S5
2E¥
o2
D0 T
£ g g Ready-to-earth /
S = earthing 0,5 0 18
2 9 functions
W
Disconnecting 05 0 11
= function
o
.; m
o'c
EZ
= o
o g Ready-to-earth /
n earthing 05 0 11
functions

1) Only Disconnector-Close-Comand, Function Ready-to-earth not motor-driven !
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Operating
mechanism

Activation
version

Function

DIGSI settings

Spring-operated mechanism

Activation via
MCU

Disconnecting
function

Devices

v ] DTC_Support_V15.1
TF single-ine configuration
I Add new device
s Devices and networks

» | IEC61850 stations
4 Load configuration to devices
% Load firmware to devices

[5 75182_Schleichantrieb_direkt

[ 7538

_Sprungantrieb_direkt
(& 75182_Schleichantrieb_via_MCU
(& 75182_Sprungantrieb_via_MCU
[ Device information
[ Hardware and protocols
B2 Measuring-points routing

»
»
»

«{ Function-group connections
£ Information routing
T Communication mapping
v @ Settings

[ Device settings

92 Time settings
» 7T Power system
» 2 Recording
» GgVisph1
~ ] Disconnector 1

& Control

r [Editmod

settings growp 1| €= = 4 (]

Fddd

JFFN

& Disconnector

» §4] Earthing Switch
» ] Gircuit breaker 1
» @ Prozessmeldungen

Project tree o4

Di

601.5401.101
601.5401.102

Sealin time: [0.00

Maximum output time: | 0.50

601.5401.103

Switching-device type: | dizconnector v

v ] DTC_Support V15.1_V16
TF single-ine configuration
¥ Add new device
gy Devices and networks
[E] 75186_DST_zZeiten
[5] 75186_Ebenfurth_TV_Test
[5 75186_DST_Direktsteuerung
[H 75182_Kensbok
| IEC 61850 stations
- Load configuration to devices

¥ Load firmware to devices
[E~ Upgrade project devices
v (] Nachlaufzeiten
75182_Schleichantrieb_direkt
» [H 75182_Sprungantrieb_direkt
» [H 75182_schleichantrieb_via_MCU
~ [H 75182_Sprungantrieb_via_McU
[ Device information
[Z Hardware and protocols
B2 Measuring-points routing
~{ Function-group connections
3 Information routing
T Communication mapping

=]~

Edit mode: secondary

> |Active: settings group 1

€ 4

Fddd

I

v g Setting:

[Z Device settings
@ Time settings
» 7T Power system
» 52 Recording
» g Vizph1
> &3] Disconnector 1
& Control
& Disconnector

* B0 Earthinn Cuwitch

Control

601.4201.101

601.4201.102

Control model:

SBO time-o

SBO w.

enh. security -

601.4201.103

Feedback monitoring time:

601.4201.104
601

201.105

601.4201.106

Check double activat. bll

Check switching authority:

yes
Checkifpos. is reached: [yes

e
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Operating
mechanism

Activation
version

Function

DIGSI settings

Spring-operated mechanism

Activation via
MCU

Ready-to-earth
/
earthing
functions

o <

~ ] DTC_Support_V15.1
T singledine configuration
[ Add new device
b Devices and networks

» | IEC 61850 stations
Load configuration to devices
¥ Load firmware to devices
B> Upgrade project devices
~ [ia] Nachlauzeiten
» [H 75:182_Schleichantrieb_direkt
» [H 7582_Sprungantrieb,
» [E 75:82_schleichantrieb_via_McU
75.82_Sprungantrieb_via_MCU

[ Device information
[ Hardware and protocols
2 Measuring-point: routing
~( Functiongroup connections
i Information routing
T Communication mapping
v “g Settings
B Device settings
2 Time settings
7 Power system
42 Recording
g vispht
4] Disconnector 1
4] Earthing Switch
& Control

(vvv-~

A ud

JRPS

& Earthing Switch

» G Circuit breaker 1
» @ Prozessmeldungen

J Devices

t tree 1]

(]| > [editmode: secondary

: settings group 1

€ Lz

Earthing Switch

602.5401.101
6025401.102

Maximum output time: |0

Sealin time: |0.00

602.5401.103

Switching-device type: | disconnector

~ ] DTC_Support_Vi5.1_V16
T single-line configuration
B Add new device
s Devices and networks
75186_DST_Zeiten
[5] 7586_Ebenfurth_TV_Test
[5] 7586_DST_Direktsteuerung
[ 75182_Kensbok
IEC 61850 stations
4 Load configuration to devices.
¥ Load firmware to devices
[ Upgrade project devices
~ [&a] Nachlautzeiten
» [H 75182_Schleichantrieb_direkt
» [H 75182_Sprungantrieb_direkt
» [H 75182_Schleichantrieb_via_MCU
~ [B 75182_Sprungantrieb_via_MCU

Device information
[2 Hardware and protocols
e o
«{ Function-group connections

3§ Information routing
T Communication mapping

> [Editmode: secondary

™ [Active: settings group 1 &= <L

Jddd

PPy

]

§ Settings

[2 Device settings
P Time settings
77 Power system
42 Recording
§gvizph1
] Disconnector 1
~ §] Earthing Switch
& Control

@ Earthing Switch

Control

602.4201.101
602.4201.102

Control model: | SBO w. enh. security

5BO time-out: [30.00

602.4201.103

Feedback monitoring time: | 15.00

602.4201.104
602.4201.105
602.4201.106

Check switching authority: |yes
Checkif pos. is reached: [yes

Check double activat. blk.: | yes
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Operating
mechanism

Activation
version

Function

DIGSI settings

Slow motion mechanism

Activation via
MCU

Disconnecting
function

Project tree 1]

v ] DTC_Support_V15.1
Singledine configuration
B Add new device

sh Devices and networks

» | IEC 61850 stations

£ Load configuration to devices

¥ Load firmware to devices

[B Upgrade project devices
~ (%] Nachlaufzeiten

» [H 75182 Schleichantrieb_direkt

» [H 75182_Sprungantrieb_direkt

~ [ 75182_Schleichantrieb_via_MCU

[ Device information

Hardware and protocols
B2 Measuring-points routing
«{ Functiongroup connections
4 Information routing
T Communication mapping
@ Settings

[2 Device settings

©2 Time settings
» 77 Power system
» 2 Recording
» §gVi3ph1
~ &) Disconnector 1

]

& Control

& Disconnector
» §§] Earthing Switch
» ] Circuit breaker 1
» @ Prozessmeldungen
» ligi Charts

Project tree LK |

| Devices |

r* [Editmode: secondary r [Active: settings group 1

€ L zE

Fddd

JIF

Control

601.4201.101
601.4201.102

Control model: | SBO w. enh. security [+
SBO time-out: |30.00 s

601.4201.103

Feedback monitoring time: | 11.00 :|

601.4201.104
601.4201.105

601.4201.106 Check double activat. blk.

Check switching authority: |
Checkif pos. is reached:

~ | DTC_Support V15.1
Tf Singledine configuration
[ Add new device
s Devices and networks

» | IEC 61850 stations
i Load configuration to devices

% Load firmware to devices
[ Upgrade project devices
Nachlaufzeiten
» [ 75182_Schleichantrieb_direkt
» [ 75182_Sprungantrieb_direkt
~ [H 75182_Schleichantrieb_via_Mcu
[§ Device information
[ Hardware and protocols
B2 Measuring-points routing
«{ Function-group connections
3 Information routing
T Communication mapping
v g Settings
[ Device settings
P Time settings
» 1 Power system
» 42 Recording
» §gVi3ph1
~ &g Disconnector 1

& Control

>

» 3] Earthing Switch
» &) Circuit breaker 1

ssmeldungen

 [editmode:

cconiey | ctings goup1 ]| €

> d=E

Fddd

JFS

Disconnector

601.5401.101 Maximum output time:

601.5401.102 Sealin time:

050 s
[0.00 s

601.5401.103 Switching-device type:

disconnector

[

Number of document: 806-9014.5

Issue: November 12, 2020

Erlangen

Siemens AG, SI DS O GIS SWF PR OP SEN
Mike Schwanz / Oliver Néldner

Page 15 of 20




SIEMENS

Operating
mechanism

Activation
version

Function

DIGSI settings

Slow motion mechanism

Activation via
MCU

Ready-to-earth /
earthing
functions

Project tree

| Devices

~ ] DTC_Support V151
TF singleine configuration
W Add new device
s Devices and networks

» _|IEC 61850 stations
4] Load configuration to devices
¥ Load firmware to devices
25 Upgrade project devices
~ [ia] Nachlautzeiten
» [H 75182_Schleichantrieb_direkt
» [E 75182_Sprungantrieb_direkt
v [ 75182_Schleichantrieb_via_MCU
[ Device information
[2 Hardware and protocols
B2 Measuring-points routing
~«{ Function-group connections
3 Information routing
T Communication mapping
v “g Settings
[2 Device settings
@2 Time settings
» 17 Power system
» 2 Recording
» G Vi3ph1
» @] Disconnector 1
~ §¢) Earthing Switch

> [Editmode: secondary

™ [Active: settin

T

A dd

AP

& Control

& Earthing Switch
» & Circuit breaker 1
» @ Prozessmeldungen
» ligi Charts

| Devices

Control

602.4201.101 Control model: | SEO w. enh. security I+]
602.4201.102 SBO timeout: [30.00 s
602.4201.103 Feedback monitoring time: | 11.00 5
602.4201.104 Check switching authority: [yes I
602.4201.105 Check if pos. is reached: | yes I+]
602.4201.106 Check double activat. blk.: | yes vl

~ [ ] DTC_Support_V15.1
TF Singledine configuration
I Add new device
g Devices and networks

» __|IEC 61850 stations
4 Load configuration to devices
¥ Load firmware to devices
B Upgrade project devices

1 75182_Schleichantrieb_direkt
» [ 75182_Sprungantrieb_direkt
v [H 75182_schleichantrieb_via_McU
[® Device information
[2 Hardware and protocols
PR e g
([ Function-group connections
3 Information routing
T Communication mapping
v g Settings
B Device settings
Time settings
» 7 Power system
» 42 Recording
» §gvi3ph1
» Y] Disconnector 1
~ ] Earthing Switch
& Control

Fadd

JRP

¥ Earthing Switch

» ] Circuit breaker 1
» @ Prozessmeldungen
» ligi Charts

> [Editmode: secondary

r* [Active: settings group 1

€> Lz

Earthing Switch

602.5401.101
602.5401.102

Maximum output time: |0.50

Sealin time: [0.00

602.5401.103

Switchingdevice type:

disconnector
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5 Motor control by conventional control (time relay)

The settings of the time relays for motor control with conventional control are given

hereafter:
Operating Activation
mechanism version
ODD
'!!I
Multi-
functional |
% time relay: : @
: i
=5
S 3RP2505- o=
Q 1BW30 o B
S #15T
o - SRPTSIS TaWs0
it
©
L)
o
Q
g’ ansprechverzogert
5 ON DELAY
) . e A N2 (7777777703
-K15T 1s ON-delay Function: "A o,
e

25/28
25126

=

Number of document: 806-9014.5
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Operating Activation
mechanism version
. . nS | | StEMENS |
Multifunctional LT
time relay: o
L ?: |'na;
3RP2505- J
1BW30
e
Q0 Default:
c B ruckfallverzogert
I OFF DELAY
f) 100mS AJAZ
o OFF-dela Function: "B" s 22—
£ "K13T y A
c 15116
2 ER ==
5 see
S table 3
= ,
) Default:
@ B e
2 0 O ms AIAZ ///////I/IA
-K14T OFF-delay Function: "B" B.A2
150 p—
see R e
table 4
Wischer ein
IMPULSE ON
K15T 1.5s PNIY Y o 7777
= . 15/18
ON |mpU|Se F tion: "E" o e —
unction.
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Table 3 Table 4
Settings for -K13T Settings for -K14T
Auxiliary voltage OFFmdS(]eIay Auxiliary voltage OFFmdS(]eIay

24V DC 150 24V DC 250
30V DC 100 30V DC 200
48 V DC 200 48 V DC 200
60V DC 150 60V DC 200
110v DC 300 110v DC 300
120 v DC 300 120 v DC 300
125 Vv DC 300 125 Vv DC 300
127 Vv DC 250 127 v DC 250
220V DC 300 220V DC 300
240V DC 250 240V DC 300
110V AC 250 110V AC 300
120V AC 200 120V AC 250
125V AC 200 125V AC 250
230V AC 200 230V AC 250
240V AC 200 240V AC 250
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6 Motor control by conventional control (auxiliary switch)

For conventional motor control via auxiliary switches —S27.1 and —S27.2 no settings of
control time must be considered.

7 Further documentation

Further information about the different control concepts of the motor operating
mechanisms (spring-operated and slow motion mechanisms) is available on the Intranet
at the following links:

Technical description MCU-MH (part number 953-0071.9)
https://wse02.siemens.com/content/P0005028/GISCommon/953-00709-.pdf

Schematic diagrams of NXPLUS C

https://wse02.siemens.com/content/P0005416/engineering/SitePages/NXPLUS%20C%?2
O(Frankfurt,%20Germany).aspx

Example diagrams for motor control systems (MCU, SIPROTEC, conventional)

https://wse02.siemens.com/content/P0005416/engineering/SitePages/NXPLUS%20C%?2
O(Frankfurt,%20Germany).aspx

Category: "Sample of schematic diagrams"
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NXPLUS C

SFe-isolierte, metallgekapselte und *g o= ]
metallgeschottete Mittelspannungs- -l
schaltanlage

Technische Beschreibung

Steuerzeiten Dreistellungsschalter
mit Motorantrieb
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1 Grundlagen

In der NX Plus C Schaltanlage kommen zwei unterschiedliche Dreistellungsschalterantriebe
zum Einsatz, entweder ein Sprungantrieb oder ein Schleichantrieb. Fir die elektrische Mo-
tor-Ansteuerung gelten unterschiedliche Steuerzeiten.

Diese unterschiedlichen Steuerzeiten missen in der jeweils verwendeten Motorsteuerung
hinterlegt werden. Die hierfur notwendigen Informationen werden nachfolgend aufgefiihrt.

2 Motorsteuerung mit MCU

Erfolgt die Motoransteuerung durch den Einsatz einer MCU, so sind keinerlei Besonderhei-
ten hinsichtlich der Einstellung von Steuerzeiten zu beachten. Dies ist die empfohlende
Steuer-Variante.

In der MCU sind alle relevanten Steuerzeiten bereits ab Werk hinterlegt, so dass die unter-
schiedlichen Motorantriebe fiir Sprung- oder Schleichantrieb optimal angesteuert werden.

Es sind lediglich die Ein- und Ausgénge der MCU entsprechend folgender Liste zu beschal-
ten:

* Anlegen der Motorspannung,

* Anlegen der Steuerspannung,

* Beschaltung der Rickmelde-Eingange,

» Beschaltung der Befehls-Eingange,

* Beschaltung des Freigabe-Einganges,

*  Anschluss des Motors an den Steuerausgang.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte den entsprechenden Betriebsmittelplanen sowie
der technischen Beschreibung 953-0070.9 der MCU.

Die entsprechenden Links finden Sie in Kapitel 5 dieses Dokumentes.
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3 Motorsteuerung mit SIPROTEC 5

Direkte / Indirekte Ansteuerung

Die Ansteuerung des Motorantriebes kann sowohl direkt (Verwendung von SIPROTEC 5 Leis-
tungsrelaiskontakten) als auch indirekt (Verwendung von 2 Standard-Binarausgangen und 2

nachgeschalteten Hilfsrelais fur Rechts-/Links-Lauf) erfolgen. Die Parametrier-Einstellungen in
DIGSI 5 sind fur beide Ansteuer-Varianten identisch.

= = m A E:HE [Alle Eintrage E Y |§_V| %
Information » Quell » Ziel
» Bindrausgang » LEDs
» Basismodul
Signale Nummer Typ Vdefid2umpuidiS ool ibom|el Somledibom 2.1 422
(Alle) Hlae) [« [ [ Ha
v @3] Trennschalter 601 * *
b & Steuerung 601.4201 ‘
» & Verriegelung 601.4231
¥ & Trennschalter 601.5401 * *
® >Erfassungssperre 601.5401.500 SPS I
& >ResetSchaltstatistik  601.5401.501 SPS \
@ >ResetErfsp&Nachf. 601.5401.504 SPS ‘
» & Bereitschaft 601.5401.53 ENS \
» 3\, Position 601.5401.58 DPC \
@ Ausschaltbefehl 601.5401.300 SPS X \
@ Einschaltbefehl 601.5401.301 SPS X \
@ Befehl aktiv 601.5401.302 SPS |=
&§ sspaa 601.5401.305 INS }
v &%) Erdungsschalter 602 = B J
» & Steuerung 602.4201 1
» & Verriegelung 602.4231 \
¥ & Erdungsschalter 602.5401 il }
. >Erfassungssperre 602.5401.500 SPS \_
@ >Reset Schaltstatistik  602.5401.501 SPS
@ -ResetErfsp&Nachf.  602.5401.504 SPS
» & Bereitschaft 602.5401.53 ENS
» 3, Position 602.5401.58 DPC
& Ausschaltbefehl 602.5401.300 SPS X
’ Einschaltbefehl 602.5401.301 SPS X
& Befehl aktiv 602.5401.302 SPS
¢ Sspai 602.5401.305 INS
» §{] Leistungsschalter 1 201
» & E:ETH-BB-2FO 102
» & Prozessmeldungen 851
» |= Hauptmenu
(v
(<] ] m—
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Einstellzeiten direkte und indirekte Ansteuerung:

. . Ruckmelde-
Antrieb Funktion Ausgabezeit | Nachlaufzeit tberwachungszeit
[s] [ms]
[s]
'JEJ .
P Funktion 16 1000 18
Rl Trennen
= >
S X
o
c o
2 & Funktion
o - Erden vorbereitet 16 1000 18
o Erden
L
o Funktion 9 siehe 11
.g Trennen Tabelle 1
1=
c
c
Q
q) .
= Funktion ' siehe
[5) Erden vorbereitet 9 11
N Tabelle 2
Erden

1) Nur TR-EIN-Befehl, Funktion Erden vorbereitet nicht motorisch !
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Antrieb

Variante
Ansteuerung

Funktion

Einstellung

en DIGSI 5

Sprungantrieb

Ansteuerung

Funktion
Trennen

Projektnavigation

Gerdte

v [ DTC_Support_V15.1_V16

T single-Line-Konfiguration
[ Neues Gerét hinzufigen
g Gerdte und Netze
» [H 75186_DST Zeiten
» 7586_Ebenfurth_TV_Test
» 75186_DST_Direktsteuerung
» 7582_Kensbok
» _|IEC 61850-Stationen
i) Konfiguration in Geréte laden

;¥ Firmware in Geréte laden
IE5 Upgrade project devices
~ [&] Nachlautzeiten
» [H 75182_schleichantrieb_direkt
~ [H 75182_Sprungantrieb_direkt
6 Geréteinformation
[ Hardware und Protokolle
B2 Messstellenrangierung

«{ Funktionsgruppenverbindun...

3¢ Informationsrangierung

T Kommunikationszuordnung

Fddd

¥ iy Parameter

[Z Geréteeinstellungen
2 Zeiteinstellungen

» 7 Anlagendaten

» 2 Aufzeichnung

» §gui3ph1

~ @] Trennschalter 1

@ Steuerung
& Trennschalter

> [Modus: Sekunddr | [Akiv: 1] € 4 zER

Trennschalter
601.5401.101 Maximale Ausgabezeit: 16,00 s
601.5401.102 Nachlaugzeit: [ 1,00 | s
601.5401.103 Schaltgerdtetyp: | Trennschalter [+

[ DTC_Support V15.1_V16
T single-Line-Konfiguration
" Neues Gerat hinzufugen
g Geréte und Netze
» [H 75i86_DST_zZeiten
» [ 75186_Ebenfurth_TV_Test
» [H 75186_DST_Direktsteuerung
» [ 75182_Kensbok
» | IEC 61850-Stationen
- Konfiguration in Gerate laden
% Firmware in Gerate laden
[E> Upgrade project devices
v [] Nachlaufeiten
» [H 75182_Schleichantrieb_direkt
~ [B 7s182_Sprungantrieb_direkt
[§ Gerateinformation
[2 Hardware und Protokolle
B2 Messstellenrangierung

~{ Funktionsgruppenverbindun...

i Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung

¥ 4 Parameter

|2 Gerateeinstellungen
P Zeiteinstellungen
» T Anlagendaten
» %2 Auzeichnung
» G5 Ui3ph1
v @] Trennschalter 1
& Steuerung
& Trennschalter
» ] Erdungsschalter

™ [Modus: Sekundar

|| > [Akiv: parametergruppe || € > =4 (o2 [E] &

Fadd

601.4201.101
601.4201.102

[ B0 mit Riick.dbw.

Kl

SBO-Zeitiberschreitung: |30,00

601.4201.103

Riickmeld.dberwach zeit: | 18,00

601.4201.104
601.4201.105
601.4201.106

Prifung der it: |ja

K11 ||

Prig., ob Stellung erreicht: | ja

Prfg. Dppelbetatig.sperre:

K1)

L2
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Variante

Ansteuerung

Antrieb Einstellungen DIGSI 5

Funktion

Project tree m 4

[E]| e [editmode: secondary | P [Active: settingsgroup 1| €= =» 4 &

¥ | ] DTC_Support_V15.1_V16 Disconnector
TF Single-ine configuration
I* Add new device

601.5401.101 Maximum output time: | 16.00 |'s
g Devices and networks L : 3
601.5401.102 Sealin time: | 1.00 |'s
» [H 75186_DST Zeiten
» [ 75186_Ebenfurth_TV._Test 601.5401.103 Switching-device type: | disconnector [+

» [H] 75186_DST_Direktsteuerung
» [B 75182_Kensbok
» | IEC 61850 stations
£ Load configuration to devices
% Load firmware to devices

I B»

[E5 Upgrade project devices
v &2 Nachlaufzeiten
» 75182_Schleichantrieb_direkt
v [H 75182_Sprungantrieb_direkt
[ Device information
[Z Hardware and protocols
2 Measuring-points routing
«{ Functiongroup connections
3 Information routing
T Communication mapping
~ "¢ Settings
[ pevice settings
2 Time settings
» T Power system
» 42 Recording
Ansteuerung ———
~ &) Disconnector 1
& Control
& Disconnector

F u n ktIO n » §§] Earthing Switch

- b_direkt » Settings » Disconnector 1 » Control
Erden vorbe e
reitet

E rd e n Control

¥ | ] DTC_Support_V15.1_V16
T Singleine configuration

S

| P [Active: settingsgoup1 || €= = 4 [ [E] R

Sprungantrieb

I Add new device 601.4201.101 Control model: [ SBO w. enh. security I+
h Devices and networks ;
- = - 601.4201.102 SBO time-out: |30.00 | s
» [ 75186_DST_zZeiten &
» [ 75186_Ebenfurth_TV_Test 4 601.4201.103 Feedback monitoring time: | 18.00 ] s |
» [H 75186_DST_Direktsteuerung A 601.4201.104. Check switching authority: | yes I+]
< < %
b [ 75182 _Kensbok 2| 601.4201.105 Check if pos. is reached: [ye: [~
» _ | IEC61850 stations : - =
601.4201.106 Check double activat. blk.: [yes [+

1 Load configuration to devices
¥ Load firmware to devices
[E5 Upgrade project devices
[&] Nachlaufzeiten
'5.82_Schleichantrieb_direkt %
75J82_Sprungantrieb_direkt %
[ Device information
|2 Hardware and protocols
P2 Measuring-points routing
«{ Function-group connections
3 Information routing
T Communication mapping
v -4 Settings
[2 Device settings
©2 Time settings
» 7T Power system
» 42 Recording
» &g Vi3ph1
~ @] Disconnector 1
& Control
& Disconnector
» §{] Earthing Switch

&

»
-
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Variante

Ansteuerung

Antrieb Einstellungen DIGSI 5

Funktion

Projektnavigation m <

Gerdte

1 [Modus: Sekundar > [Aktiv: Parametergruppe 1 | €= = 4z [E]

~ ] DTC_Support_V15.1

T single-Line-Konfiguration
" Neues Gerat hinzufigen

601.4201.101 Steuerungsmodell:
g Gerate und Netze

SBO mit Ruick.ubw.

601.4201.102 5BOZeitiberschreitung: |30.00

601.4201.103 Rickmeld.oberwach zeit: | 11,00
601.4201.104 Prifung der Schalthoheit: | jo
601.4201.105 Prfg., ob Stellung erreicht: | ja
601.4201.106 Prig. ig.sperre: |ja

Fras’

e [—
» | IEC 61850Stationen
£ Konfiguration in Geréte laden
¥ Firmware in Geréte laden
{2 Upgrade Projekigerite
¥ [%z] Nachlaufzeiten
~ [H 75182_Schleichantrieb %
[ Gerateinformation
[ Hardware und Protokolle
B2 we: llenrangierung
«{ Funktionsgruppenverbind...
3 Informationsrangierung

EELE

<

T Kommunikationszuordnung

~ g Parameter
[Z Gersteeinstellungen
2 Zeiteinstellungen
» 77 Anlagendaten
» %2 Auteichnung
» G uispht
~ &) Trennschalter 1
& Steuerung

& Trennschalter
» §§] Erdungsschalter
» G Leistun
» @ Prozessmeldungen
Ansteuerung » i Pine
» {1 Display-Seiten
» —@ Sicherheit

F u n ktIO n Projektnavigatio m 4

schalter 1

Trennen

[E]| P [Modus: Sekundar ™ [Akiiv: Perametergruppe 1 | €= = =4 2z [E]

Schleichantrieb

~ | ] DTC_Support_V15.1 Trennschalter

T single-Line-Konfiguration

[ Neues Gerat hinzufiigen

601.5401.101 Maximale it: (9,00 |s
oy Geréte und Netze

601.5401.102 Nachlaukzeit: (925  Tabelle 1 |'s
601.5401.103 [ Trennschalter I~

FIR

| —
| IEC 61850 Stationen
£ Konfiguration in Geréte laden
*F Firmware in Geréte laden
B Upgrade Projektgerite
v [&] Nachlaufzeiten
v [H 75182_schleichantrieb %
[ Gerateinformation
[Z Hardware und Protokolle
P2 Messstellenrangierung
«{ Funktionsgruppenverbind...
3 Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung
~ g Parameter :
[2 Gerteeinstellungen
©2 Zeiteinstellungen
» 77 Anlagendaten
» %2 Autzeichnung
» G5 ui3phi
~ §f] Trennschalter 1
& Steuerung
& Trennschalter
» 3] Erdungsschalter
» §] Leistungsschalter 1

» @ Prozessmeldungen
» jgj Plane

» f Display-Seiten

» —@ Sicherheit
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Antrieb

Variante
Ansteuerung

Funktion

Einstellungen DIGSI 5

Schleichantrieb

Ansteuerung

Funktion
Erden vorbe-
reitet
Erden

r* |Modus: Sekundar |

> |Aktiv: Parametergruppe 1

€

4 2 (2

~ [ DTC_Support V15.1
TF Single-Line-Konfiguration
[ Neues Gerét hinzufigen
o Geréte und Netze
o -
R .

=

~| IEC 61850-Stationen
4 Konfiguration in Gerate laden
% Firmware in Gerdte laden
[E> Upgrade Projektgerate
[fz] Nachlaufzeiten
v [B 75182_Schleichantrieb %)
[ Geréteinformation
[Z Hardware und Protokolle
P2 wessstellenrangierung
~{ Funktionsgruppenverbind...
3£ Informationsrangierung

<

T Kommunikationszuordnung
~ - Parameter i
[2 Geréteeinstellungen
G2 Zeiteinstellungen
» 7 Anlagendaten
» %2 Aufzeichnung
» G ui3ph1
» G Trennschalter 1
~ @] Erdungsschalter
& Steuerung
& Erdungsschalter

ter

» Gf] Leistungs
» @ Prozess

» ligj Pléne

» —f] Display-Seiten

» —@ Sicherheit

Projektnavigation m <

Gerdte |

602.4201.101
602.4201.102

SBO mit Riick.dbw.

k1|

5BOZeituberschreitung:

30,00 s

602.4201.103

Riickmeld.uberwach zeit:

602.4201.104
602.4201.105
602.4201.106

Prifung der

Prg., ob Stellung erreicht:

Prig. Dppelbetstig.sperre: |

4

1

> [Modus: Sekundér

> [Aktiv:

1] € dz[E

v | ] DTC_Support_V15.1
T single-Line-Konfiguration
[ Neues Gerét hinzufigen
g Geréte und Netze
-

-
|

i
Fome

» _ |IEC618505tationen
i Konfiguration in Gerate laden
¥ Firmware in Gerate laden
[E5 Upgrade Projektgerate
¥ [%] Nachlaufzeiten
~ [H 75182_5chleichantrieb %
[ Gerateinformation
[2 Hardware und Protokolle
P2 Messstellenrangierung
~{ Funktionsgruppenverbind...
#E Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung
v " Parameter
[2 Gerateeinstellungen
P zeiteinstellungen
47 Anlagendaten
42 Aufzeichnung
G5 ui3ph 1
Gf] Trennschalter 1
~ @] Erdungsschalter
& Steuerung
& Erdungsschalter
» G Leistun:
» @ Prozessmeldungen
» It Plane
» —f] DisplaysSeiten

chalter 1

» g Sicherheit

Erdungsschalter

602.5401.101
602.5401.102

Maximale

o0 s

Nachlaufzeit:

ofs  Tabelle2 | s

602.5401.103

Trennschalter v
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SIEMENS

Tabelle 1 Tabelle 2
Nachlaufzeiten Funktion Nachlaufzeiten Funktion
Trennen *) Erden vorbereitet, Erden *)
Hilfsspannung Nachlaufzel Hilfsspannung Nachlaufzeit

[ms] [ms]

DC 24V 160 DC 24V 160
DC 30V 130 DC 30V 130
DC 48 V 110 DC 48 V 110
DC 60 V 150 DC 60 V 150
DC 110V 200 DC 110V 200
DC 120V 180 DC 120V 180
DC 125V 170 DC 125V 170
DC 127V 170 DC 127 V 170
DC 220V 200 DC 220V 200
DC 240V 170 DC 240V 170
AC 110V 140 AC 110V 140
AC 120 V 120 AC 120 V 120
AC 125V 110 AC 125V 110
AC 230V 130 AC 230V 130
AC 240V 120 AC 240V 120

)

Die Steuer- und Nachlaufzeiten wurden fur die Kombination SIPROTEC 5 und 3RH21 als
Brems-Relais ermittelt.

Dabei wurde bertcksichtigt, dass die Funktion auch noch bei -20/+10% der Hilfsspannung ge-
wahrleistet ist.

Bei Realisierung mit anderen Kombinationen aus Steuergerat und Brems-Relais kdnnen diese
nur als Richtwerte angesehen werden und missen den aktuellen Gegebenheiten hinsichtlich
ordnungsgemaler Funktion vom Parametrierer vor Ort angepasst werden
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SIEMENS

4 Motorsteuerung mit SIPROTEC 5 und MCU

DTC_Support_V15.1 » Nachlaufzeiten » 75J82_via_MCU » Informationsrangierung

=X m A @ | Alle Eintrdge F] o /
Information ‘ » Quelle » Ziel
‘;EFC » Bindrausgang » LEDs
i) » Basismodul » Basismodt
Signale Nummer Typ 7 [5) IS, 5 JSS, i TR 17 SR [y N R N Sy S 5 - 1)
o T 82 ) 8 8 0 8 .08 g 8 .28 g 8 .00
v §f] Trennschalter 1 601 o = z
» & Steuerung 601.4201 |
» & Verriegelung 601.4231 s
¥ @ Trennschalter 601.5401 2 X
‘ >Erfassungssperre 601.5401.500 SPS ' '
@ >ResetSchaltstatistik  601.5401.501 SPS
@ >ResetErfsp&Nachf  601.5401.504 SPS
» & Bereitschaft 601.5401.53 ENS
» 3\, Position 601.5401.58 DPC
@ Ausschaltbefehl 601.5401.300 SPS X
’ Einschaltbefehl 601.5401.301 SPS X
@ Befehl aktiv 601.5401.302 SPS
§ sspazi 601.5401.305 INS
v &) Erdungsschalter 602 |E * *
"~ » & Steuerung 602.4201 [
» & Verriegelung 602.4231 =
¥ @ Erdungsschalter 602.5401 * o
B @ -Erfassungssperre  602.5401.500 SPS | ' ' ' '
& >ResetSchaltstatistik  602.5401.501 SPS
@ ResetErfsp&Nachf.  602.5401.504 SPS
» & Bereitschaft 602.5401.53 ENS
» XPo:ition 602.5401.58 DPC
@ Ausschaltbefehl 602.5401.300 SPS X
¢ Einschaltbefehl 602.5401.301 SPS | X
@ Befehl aktiv 602.5401.302 SPS
¢ sspaa 602.5401.305 INS
» &3 Leistungsschalter 1 201
» & E:ETH-BB-2FO 102
» & Prozessmeldungen 851
» |= Hauptmeni
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Einstellzeiten Ansteuerung via MCU:

. . Ruckmelde-
Antrieb Funktion Ausg[ast])ezen Nac?rlna:]fzelt tberwachungszeit
[s]
=
Funktion
R Trennen 0.5 0 18
= >
S X
5
c o
2 & Funktion
o - Erden vorbereitet 0,5 0 18
o Erden
L
Funktion
§ Trennen 0.5 0 11
=
©
c
©
2 Funktion
8 Erden vorbereitet 0,5 0 11
Erden

1) Nur TR-EIN-Befehl, Funktion Erden vorbereitet nicht motorisch !
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SIEMENS

Variante

Ansteuerung

Antrieb Einstellungen DIGSI 5

Funktion

U » Parameter » Trennschalter 1 » Trennschalter

L&

: Parametergruppe 1| €= =

v 7] DTC_Support_V15.1 Trennschalter
T Single-Line-Konfiguration
[ Neues Gerat hinzufiigen
g Geréte und Netze

601.5401.101 Maximale it: 0,50 s

601.5401.102 Nachlaufzeit: 0,00 =
i e Y s
1 e

601.5401.103 Schaltgerétetyp: | Trennschalter [+

e dd

(] =

__| IEC 61850-Stationen

- Konfiguration in Gerate laden

2+ Firmware in Gerate laden

2 Upgrade Projektgerate

~ [i] Nachlaufzeiten

» 75182_Schleichantrieb_direkt

» [B 75182_Sprungantrieb_direkt

» [B 75182_Schleichantrieb_via_MCU

~ [ 75182_Sprungantrieb_via_Mcu
[§ Gerateinformation
[2 Hardware und Protokolle
74"
«{ Funktionsgruppenverbindungen
3 Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung

JII®

llenrangierung

v Parameter
[2 Gerateeinstellungen
©? Zeiteinstellungen
» 77 Anlagendaten
» 2 Aufzeichnung
» G5 uUi3ph1

Ansteuerung ~ §J] Trennschalter 1

& Steuerung

via MCU T

» f] Erdungsschalter
» §f] Leistungsschalter 1
» @ Prozessmeldungen

Funktion EETe—— K
Trennen | Gerste

=]

™ [Modus: Sekundar | > [Aktiv: Parametergruppe 1 | €= =p L =

Sprungantrieb

~ ] DTC_Support_V15.1_V16 9
T Single-Line-Konfiguration
[ Neues Gerat hinzufugen

601.4201.101 [ 58O mit Ruck.ibw. [+
SR U e 601.4201.102 SBO-Zeituberschreit [3000 ]
= & B -Zeiti 4 ng: 4
» [H 75186_DST zeiten 4 Sitiberchiciung Jig
» [ 75:86_Ebenfurth_TV._Test P [ 601.4201.103 Riickmeld.aberwach.zeit: | 18,00 Is |
» [Z 75186_DST_Direktsteuerung A 601.4201.104 Prifung der it: [ja [~
» [H 75182 Kensbok % 601.4201.105 Prig., ob Stellung erreicht: T+
» _ | IEC 61850-Stationen I =
1.4201.1 b ig 2 -
4] Konfiguration in Geréte laden 014203106 il Dpp=ibetatig sperrs:

2+ Firmware in Gerate laden
[2~ Upgrade project devices
v [i] Nachlaufzeiten
» [B 75182_schleichantrieb_direkt %
» [H 75182_Sprungantrieb_direkt %)
» [H 75182_Schleichantrieb_via_McU %
v [H 75182_Sprungantrieb_via_McU %
[§ Gersteinformation
[2 Hardware und Protokolle
B2 Messstellenrangierung
«{ Funktionsgruppenverbindung...
3 Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung
4y Parameter
[2 Gerateeinstellungen
©? Zeiteinstellungen
» T Anlagendaten
» 2 pufzeichnung
» G5 Ui3ph1
~ ] Trennschalter 1
@ Steuerung
& Trennschalter

<

» ¢l Erdungsschalter
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SIEMENS

Antrieb

Variante
Ansteue-
rung

Funktion

Einstellungen DIGSI 5

Sprungantrieb

Ansteuerung
via MCU

Funktion
Erden vorbe-
reitet
Erden

Projektnavigation o

~ [ DTC_Support_V15.1
T Single-Line-Konfiguration
¥ Neues Gerat hinzufugen
g Gerdte und Netze
1§ i =’a
. g e e
. - e |
- e
_ | IEC 61850-Stationen
- Konfiguration in Geréte laden
A Firmware in Gerdte laden
[E5 Upgrade Projektgerste
chlaufzeiten
'5182_Schleichantrieb_direkt

v =

»
> '5182_Sprungantrieb_direkt
» [H 75182_Schleichantrieb_via_Mcu
~ [B 75182_Sprungantrieb_via_MCU

[ Gerateinformation

[Z Hardware und Protokolle

P2 Messstellenrangierung

~{ Funktionsgruppenverbindungen

3 Informationsrangierung

T Kommunikationszuordnung
v~ Parameter

[Z Gerateeinstellungen
@2 Zeiteinstellungen

» 7 Anlagendaten

» 2 Autzeichnung

» §gui3ph1

» §f] Trennschalter 1

~ ] Erdungsschalter

@ Steuerung
[
» §}] Leistungsschalter 1

» @ Prozessmeldungen

E

Fddd

JFF

r* |[Modus: Sekundar

| e [Akiv:

€ dzE

Parametergruppe |

Erdungsschalter

602.5401.101
602.5401.102

Meximale Ausgabezeit: [0,50

Nachlaufzeit: 0,00

602.5401.103

Trennschalter

¥ ] DTC_Support V15.1 V16

T single-Line-Konfiguration
Wi Neues Gerat hinzufiigen
o Geréte und Netze

» [H 75186_DST_Zeiten

» B 75186_Ebenfurth_TV_Test

» [H 75186_DST_Direktsteuerung

»

»

Fadd

75182_Kensbok
| IEC 61850-Stationen
- Konfiguration in Gerate laden
% Firmware in Geréte laden
[E~ Upgrade project devices
~ [] Nachlaufzeiten
75182_Schleichantrieb_direkt %
» 75182_Sprungantrieb_direkt %)
» 75182_Schleichantrieb_via_McU %
v [H 75182_Sprungantrieb_via_McU %
[[§ Gerateinformation
[Z Hardware und Protokolle
P2 Messstellenrangierung
~ Funktionsgruppenverbindung...
3 Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung
¥ gy Parameter

[2 Geréteeinstellungen
G2 Zeiteinstellungen
» 77 Anlagendaten
» 2 Autzeichnung
» &5 ui3ph1
~ &) Trennschalter 1
& Steuerung
& Trennschalter

r* [Modus: Sekundar

| r [Aktiv: Parametergruppe 1

€3> szE

» &% Erdungsschalter

601.4201.101
601.4201.102

| 5BO mit Rick.ibw.

SBO-Zeitiberschreitung: |30,00

601.4201.103

Rickmeld.dberwach zeit: | 18,00

601.4201.104
601.4201.105
601.4201.106

Prifung der it: [ja

Prig., ob Stellung erreicht: | ja

Prig. Dppelbettig.sperre: | ja

K5y
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SIEMENS

Variante

Ansteuerung

Antrieb Einstellungen DIGSI 5

Funktion

Projektnavigation K

Gerdte

> [Modus: Sekundar | [Aktiv: 1] &= 4

~ [ DTC_Support_Vi5.1

T single-Line-Konfiguration
[ Neues Gerat hinzufigen 601.4201.101
oy Gerdte und Netze

Steuerungsmodell: [ SBO mit Ruck.abw. 12

601.4201.102 SBO-Zeituberschreitung: | 30,00 s

601.4201.103 Riickmeld.aberwach.zeit: | 11,00

601.4201.104 Prifung der Schalthoheit: | jo |
601.4201.105 Prig., ob Stellung erreicht: | jo ]
601.4201.106 Prig. igsperre: |ja

FIY

» IEC 61850-Stationen
4 Konfiguration in Gerate laden

4 Firmware in Gerdte laden
[E Upgrade Projektgerste
~ [&] Nachlaufzeiten
» [H 75182_Schleichantrieb_direkt
» [H 75182_Sprungantrieb_direkt
~ [ 75182_Schleichantrieb_via_MCU
[ Gerateinformation
[Z Hardware und Protokolle
P2 wessstellenrangierung
«{ Funktionsgruppenverbindungen
3 Informationsrangierung

JF

T Kommunikationszuordnung
~ & Parameter
[2 Gerateeinstellungen
©2 zeiteinstellungen
» 77 Anlagendaten
» %2 Aufzeichnung
» G5 ui3ph1
~ G4 Trennschalter 1
& Steuerung

Ansteuerung © Temichater

» &) Erdungsschalter

Via MCU » G Leistungsschalter 1

» @ Prozessmeldungen

» ligj Plane
Projektnavigation m <

Funktion

(]| e [Modus: Sekundar | > [Aktiv: Parametergruppe 1 | €= =» 4

Trennen ]

¥ ] DTC_Support_V15.1 Trennschalter

Schleichantrieb

T Single-Line-Konfiguration

[ Neues Gerét hinzufigen 601.5401.101 Noxmale i oso  ]=

oy Geréte und Netze
J

601.5401.102 Nachlautzeit: [0,00 s
601.5401.103 [ Trennschalter I+

| IEC 61850-Stationen
- Konfiguration in Geréte laden

Fddd

+F Firmware in Geréte laden
[E> Upgrade Projektgerate
~ [t] Nachlaufzeiten
» [H 75182_schleichantrieb_direkt
» [H 75182_Sprungantrieb_direkt
~ [ 75182_Schleichantrieb_via_MCU
[ Gerateinformation
[2 Hardware und Protokolle
F2 Messstellenrangierung
«{ Funktionsgruppenverbindungen

JFN

i Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung
~ g Parameter
[2 Gersteeinstellungen
2 Zeiteinstellungen
» 77 Anlagendaten
» 42 Autzeichnung
» G5 ui3ph1
~ G Trennschalter 1
& Steuerung
& Trennschalter
» &) Erdungsschalter
» & Leistungsschalter 1

» & Prozessmeldungen

» ligj Plane
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Antrieb

Variante
Ansteuerung

Funktion

Einstellungen DIGSI 5

Schleichantrieb

Ansteuerung
via MCU

Funktion
Erden vorbe-
reitet
Erden

~ ] DTC_Support_V15.1

>

T Single-LineKonfiguration
I Neues Gerét hinzufugen
g Geréte und Netze

=
_| IEC 61850-Stationen

£ Kenfiguration in Gerate laden

¥ Firmware in Geréte laden

[ Upgrade Projektgerate

[&3] Nachlaufzeiten

» [E 75182_Schleichantrieb_direkt

» [ 75182_Sprungantrieb_direkt

~ [H 75182_5chleichantrieb_via_McU
[ Gerateinformation
[Z Hardware und Protokolle
P2 Wessstellenrangierung
«{ Funktionsgruppenverbindungen
# Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung

~ g Parameter

[2 Gerateeinstellungen

2 Zeiteinstellungen

T Anlagendaten

42 pufzeichnung

&g Ui 3ph 1

64 Trennschalter 1

~ 8] Erdungsschalter

& Steuerung

e e e

JF ¥

Projektnavigation

& Erdungsschalter
» G Leistungsschalter 1
» @ Prozessmeldungen
» ligj Pléne

> [Modus: Sekundar

> [Aktiv: Parametergruppe 1|

> dm

602.4201.101 SBO mit Rick.ubw. ]
602.4201.102 SBOZeitiberschreitung: |30,00 s
602.4201.103 Riickmeld.aberwach zeit: | 11,00 s

602.4201.104
602.4201.105

602.4201.106 Prig.

Prifung der Schalthoheit: |
Prig., ob Stellung erreicht: |

] DTC_Support_V15.1

T single-Line-Konfiguration
[ Neues Gerét hinzufigen
oy Geréte und Netze

| IEC 61850-Stationen
£ Konfiguration in Geréte laden
¥ Firmware in Geréte laden
[E> Upgrade Projektgerate
[&a] Nachlaufzeiten
» [H 75182_Schleichantrieb_direkt
» 75182_Sprungantrieb_direkt
~ [H 75182_Schleichantrieb_via_MCU
[® Gerateinformation
[Z Hardware und Protokolle
P2 Messstellenrangierung
~«{ Funktionsgruppenverbindungen
3 Informationsrangierung
T Kommunikationszuordnung
~ g Parameter
[Z Gerateeinstellungen
@2 zeiteinstellungen
» 7T Anlagendaten
» %2 Aukzeichnung
» G5 uispht
» &f] Trennschalter 1
~ ] Erdungsschalter
@ Steuerung

v

» ] Leistungsschalter 1
» @ Prozessmeldungen
» ligj Plane

™ [Modus: Sekundar

] [Aktiv: Parametergruppe 1 | €= =p 4 2z [E]

Foadd

SIS

Erdungsschalter

602.5401.101 Maximale

[0.50 s

602.5401.102

Nachlaufzeit: | 0.00 s

602.5401.103

Schaltgerdtetyp: | Trennschalter

K1
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5 Motorsteuerung mit konventioneller Steuerung (Zeitrelais)

Nachfolgend finden Sie die Einstellwerte der Zeitrelais bei Motorsteuerung mit konventio-
neller Steuerung:

. Variante
Antrieb
Ansteuerung
Multifunktionszeit-
relais:
3RP2505-1BW30
o]
Q
p—
=
C
a
(@)]
[
2
o
)
A ansprechverzogert
ON DELAY
1S ans rech_ . w AlA2
-K15T P Funktion: ,A o
verzogert A —
5116
25/28
sase %ﬂ
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. Variante
Antrieb
Ansteuerung
Multifunktionszeit-
relais:
3RP2505-1BW30
Voreinstellung: B rckfalverzoger
5 OFF DELAY
9 100ms r[jck- A.‘A2
= -K13T fallverzégert | Funktion: ,B* .
2 g e [ —
% . i —"
2 siehe 25’26
= Tabelle 3
(@]
] i :
Voreinstellung: B ruckfalverzogert
OFF DELAY
200ms riick- i
r ) . 187727777 w—
-K14T fallverzogert Funktion: ,B 185::\5
15/1e | ——
siche ERE—
Tabelle 4
Wischer ein
1,5s einschalt- : “ Y
-K15T ischend Funktion: ,E e
wischen o e —

2528 [T %
25/26 -_
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Tabelle 3 Tabelle 4
Einstellwerte fur -K13T Einstellwerte fur -K14T
Ruckfall- Ruckfall-
Hilfsspannung verzdgerung Hilfsspannung verzogerung
[ms] [ms]

DC 24V 150 DC 24V 250
DC 30V 100 DC 30V 200
DC 48V 200 DC 48 V 200
DC 60V 150 DC 60V 200
DC 110V 300 DC 110V 300
DC 120V 300 DC 120V 300
DC 125V 300 DC 125V 300
DC 127V 250 DC 127V 250
DC 220V 300 DC 220V 300
DC 240V 250 DC 240V 300
AC 110V 250 AC 110V 300
AC 120V 200 AC 120V 250
AC 125V 200 AC 125V 250
AC 230V 200 AC 230V 250
AC 240V 200 AC 240V 250
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6 Motorsteuerung mit konventioneller Steuerung (Hilfsschalter)

Fir eine konventionelle Motorsteuerung Uber Hilfsschalter —-S27.1 und —S27.2 sind keine
Steuerzeiten zu bericksichtigen.

7 WeiterfUhrende Dokumentation

Weitere Informationen uber die unterschiedlichen Steuerkonzepte der Motorantriebe
(Sprung- und Schleichantriebe) finden Sie im Intranet unter folgenden Links:

Technische Beschreibung MCU (Sachnummer 953-0070.9)
https://wse02.siemens.com/content/P0005028/GISCommon/953-00709-.pdf

Betriebsmittelplane der NXPLUS C

https://wse02.siemens.com/content/P0005416/engineering/SitePages/NXPLUS%20C%20(
Frankfurt,%20Germany).aspx

Beispiel-Schaltplane fur Motorsteuerungen (MCU-MH, SIPROTEC, konventionell)

https://wse02.siemens.com/content/P0005416/engineering/SitePages/NXPLUS%20C%20(
Frankfurt,%020Germany).aspx

Rubrik: ,Sample of schematic diagrams*
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